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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowsg, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach zgodnych
z zatozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentow materiatow
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatdbw moze si¢ odbywa¢ s$rodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Roboty ziemne

Przed przystapieniem do prac wykonawczych nalezy dokona¢ wykopow kontrolnych
celem ustalenia lokalizacji sieci obcych. Istniejaca infrastrukture podziemnag i naziemng
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. W rejonie skrzyzowan badz zblizen projektowanej
sieci do istniejacych wykopy wykonywac recznie. Prace w poblizy obcych oraz projektowych
sieci nalezy wykonywa¢ zgodnie z warunkami wystawionymi przez zarzadcOw Ssieci.
Pozostate wykopy wykonywa¢ mechanicznie jako waskie o $cianach pionowych. Wykopy

oznaczy¢ znakami drogowymi i zabezpieczy¢. Rury uktada¢ na 20 cm zagegszczonej podsypce
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piaskowe. Zasypke ochronng piaskowsa zageszczong warstwami wykonaé¢ do wysokosci 0,20
m nad wierzch. W przypadku prowadzenia prac ponizej poziomu wod gruntowych nalezy
liczy¢ sie z koniecznoscig czasowego odwadniania wykopdw. Projektowane rurociagi i
studnie sieci kanalizacji deszczowej nalezy uktada¢ na warstwie odpowiednio zageszczonej
podsypki piaszczysto-zwirowej. W miejscach srednio i stabo nosnych nalezy zwigkszyé
grubos¢ podsypki. Nalezy zwréci¢ uwage, aby zrealizowany wykop nie byt zalewany przez
wody opadowe i powierzchniowe oraz nalezy unika¢ wykonywania wykopow na dtugo przed

przystapieniem do dalszych prac.

5.3. Roboty montazowe

Wykonawstwo robét prowadzi¢ zgodnie z warunkami wykonawstwa i odbioru robot
budowlano —montazowych. Przewody z rur PP montowa¢ zgodnie z instrukcja podana przez
producenta rur. Rury musza by¢ otoczone solidnie wykonang obsypka piaskowa. Rurociag
uktada¢ na 20 cm podsypce piaskowej. Obsypke piaskowsg stosowaé po obu stronach rury do
20 cm nad wierzch rury. Wykonanie i odbiér rob6t montazowych nalezy przeprowadzié¢
zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggdw z tworzyw sztucznych,
warunkami technicznymi wykonania sieci kanalizacyjnych. Na projektowanych odcinkach
sieci kanalizacji deszczowej przeprowadzi¢ préby szczelnosci wg. PN-EN 1610. Wszelkie
elementy infrastruktury montowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta na wczesniegj

przygotowanych fundamentach.

5.4. Zasypanie rurociagu i zageszczenie gruntu

Zasypanie przewodu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

etap | - wykonanie warstwy ochronnej przewodu z wytaczeniem odcinkdéw na ztgczach

etap Il - po prébie szczelnosci ztacz, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen
etap Il - zasypanie wykopu warstwami do powierzchni terenu z jednoczesnym
zageszczeniem i ewentualng rozbiorka deskowan $cian wykopu Przy zasypywaniu
przewodow nalezy uzyska¢ wskaznik zageszczenia (podsypki, zasypki, obsypki) Is > 0,98, a
pod drogami Is= 1,0 wg Proctora. Warstwe ochronng rury wykonuje si¢ z piasku sypkiego
srednioziarnistego bez grod i kamieni. Warstwa ta musi by¢ starannie ubita po obu stronach
przewodu. Zasyp i ubijanie gruntu w strefie ochronnej przewodu nalezy wykona¢ warstwami
z jednoczesnym usuwaniem zastosowanego deskowania. Grubos¢ ubijanej warstwy nie
powinna przekracza¢ 1/3 Srednicy rury. Zasypke wykopu powyzej warstwy ochronnej,

dokonuje si¢ gruntem zwirowym lub pospotka warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i
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ewentualng rozbiorka deskowan s$cian wykopu. Rozebranie umocnienia $cian powinno
nastgpowa¢ z zachowaniem ostroznosci - rownolegle z zasypka ze wzgledu na mozliwosé

obsuniecia si¢ wykopu.

5.5. Uwagi koncowe

Przy budowie nalezy zastosowa¢ materiaty i urzadzenia o parametrach technicznych
nie gorszych niz podane w projekcie. O terminie wykonania robot budowlanych powiadomi¢
nalezy uzytkownikéw przedmiotowego terenu oraz urzadzen podziemnych i naziemnych w
celu uzgodnienia warunkéw prowadzenia i nadzoru rob6t. Wykonane wykopy nalezy
bezwzglednie oznaczy¢ i zabezpieczy¢é przez ustawienie zapoOr, a w przypadku przejsé
wykona¢ je pomostami oporeczowanymi, w godzinach nocnych wykopy oznakowac.
Wszystkie roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowigzujacymi normami, sztuka inzynierska
oraz przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy, "Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robdt budowlano-montazowych”, instrukcja producenta oraz zgodnie z
obowiazujacymi polskimi normami PN i BN. Wykonane prace nalezy zinwentaryzowaé
geodezyjnie i zgtosi¢ do wiasciwego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
Warunkiem wiaczenia projektowanych sieci do eksploatacji jest odbior techniczny ,,w stanie
odkrytym” (w trudnych warunkach gruntowych wykonawca robét zgtasza czegsciowe odbiory

prac).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot polega na poréwnaniu cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania robot w porownaniu z zatozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Nalezy stosowac jednostki obmiaru ujete w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentéw materiatow.

e Normy Orange.
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